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1.2 Garantia y condiciones de garantia

Todos nuestros productos tienen una garantia de 24 meses. Pero lea cuidadosamente este manual de instrucciones para una utilizacion adecuada.
El dafio al producto causado por la no observancia de esta manual anulard la garantia.
iPRECAUCION! Se anulara cualquier garantia si se abre la carcasa del producto.

1.3 Aviso legal

Reservados todos los derechos, cambios, errores mecanograficos, técnicos, asi como los cambios en la disponibilidad de los productos individuales.
Los datos vy las ilustraciones son sin compromiso y no vinculantes. Estan reservados todos los cambios de hardware, firmware y software. Nos
reservamos el derecho a modificar el disefio del producto, software y firmware sin previo aviso.

Copyright
Todas las instrucciones de usuario de Digikeijs suministradas para descarga e instrucciones por escrito tienen derechos de autor.
La duplicacion no esta permitida sin el consentimiento por escrito de Digikeijs.
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2.0 Detalles del producto
2.1 Informacion general del producto

El DR5013 funciones entre otras cosas con captadores de via (sin cortocircuito) o por deteccidn de cortocircuito para conmutar el bucle de retorno. La
polaridad del bucle de retorno puede cambiarse gracias a un control de desvio. La sefial de ocupacidn de las secciones (T,51,52) puede ser transmitida
por el bus LocoNet o una salida exterior (retorno de masa o consumo de corriente).

Se puede expedir un mensaje de cortocircuito por LocoNet o por la salida “SCHORT” del mddulo. Hay integrado un detector de RailCom para permitir
la lectura de la direccidn actual y también comprende el modo PoM. Un relé rapido del tipo MOSFET con una capacidad de carga de 3 amperios por

conmutacion e invertir sin problema la polaridad del bucle. También tiene una entrada USB que permite la configuracion asi como la actualizacion del
formware (micro-controlador).

2.2 Especificaciones técnicas

Los terminales de conexion estan disefiados para una secciodn transversal de 0,5 mm2,

Salidas Capacidad de carga del Entradas
bucle de retorno
DR5013 Mensaje de cortocircuito externo 3A Captador de vian? 1
Por captadores del bucle Captador de vian2 2
(captador de consumo) Captador del médulo de bucle ocupado
Por captadores del bucle Detector RailCom del médulo de bucle
(captador de retorno de masa)
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2.3 Descripcion del hardware

RailCom® Detector

DR5013 DIGIREVERSE

1 Sensor de via 2

2 Sensor de via 1

3 Salida de via C (Detector RailCom® y captador del mddulo de bucle)

4 Salida de via T (Detector RailCom® y captador del médulo de bucle)

5 < Captador de corto-circuito W

6 Captador corto-circuito externo. \\
Deteccidn cortocircuito.

7 + Masa del captador por consumo de corriente

8 Salida del captador por consumo de corriente (captador usual)
Conexion al captador 1 a 16 de un médulo DR4088CS
Via del bucle

9 Salida para el captador por retorno de masa (conmutacién a masa)
Via del bucle \l

10 <+ Conexién a masa “C” en un DR4A0SSGND |

11 | Conexién LocoNet n? 1

12 Conexion LocoNet n2 2

13 | Entrada de via K

14 Entrada de viaJ

15 | Estado de los LED del puerto USB
Verde RX
Rojo X

16 Conector USB 2.0

17 | Estado de los LED del puerto USB

azul Indicacion de la inversién del médulo del bucle
verde  Tensién de funcionamiento correcta
rojo Cortocircuito

18

Conmutador de inversion
(Cuando se presiona el boton, el DR5013 cambia la polaridad del
bucle de retorno)

www.digikeijs.com
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3.0 Configuracion
del programa

/

esta conectado a la salida TRACK OUT (via de programacion o via principal) de la central digital!
Esto podria destruir el DR5013, la central digital o el interfaz USB del ordenador.

iUtilice solamente la conexidn USB para configurar su médulo!

- J
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3.1 Introduccion

Para configurar el DR4013, se requiere una conexion USB.
Para hacer esto, necesita el cable USB que se acompaiia (también Ilamado cable USB A a USB mini).

Requerimientos del sistema:

Procesador Intel Pentium o AMD Athlon 64

@)digikeiis D

[ ]
° Microsoft Windows 7 con Service Pack 1, Windows 8.1 o Windows 10.
e 1GBde RAM para 32 Bits; 2 GB de RAM para 64 Bits.
e 100 MB de espacio libre para la instalacion. E
e Un monitor con una resolucion de 1024 x 768 (ideal 1280 x 800)
|
3.2 Descarga del software o DRSOI3 Manusls & Dowloads
No conecte el DR5013 al ordenador hasta que el software se haya instalado. —P— Uporea. | Languoge: | Doweiosd
El software se tiene que descargar desde el sitio web de DIGIKEIS. fo)  oRsor3 rendeiding R e B 8
E DR5013 manual 13-06-2019 :: :: L
D) | cucmmeminessar | o | W | o3
? DRS5013 Bedienungsanleitung 12062000 lil
ﬁ ! etriebnahmeanieitung Aufbau mit T — lil
) oro0r3 maniement noeas B0 4,
® Version / Update information 29-10-2019 All il
P7
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3.3 Instalar el software

Después de haber descargado el software, se debe comenzar la instalacidn realizando un doble clic sobre el archivo DR5013xx.exe.

Asegurese de tener privilegios de administrador en su ordenador.

M s Administrar DR5013
Inicio  Compartir  Vista Herramientas de imagen
* [_] o Cortar x “ [} Nuevo elemento ~ ﬂ Abrir [ seleccionar todo
W Copiar ruta de acceso ¢ A £7 Facil acceso L Modificar No seleccionar nada
Andaral  Copiar Pegar Mover Copiar Eliminar Cambiar  Nueva Propiedades
Acceso rapido [7] Pegar acceso directo A a > nombre carpeta = @Historial 7 Invertir seleccion
Portapapeles Organizar Nuevo Abrir Seleccionar

EJORS013V11.0.exe  20/1 Aplicacién 12.035 KB
DRS5013-Commis... Adobe Acrobat D... 1441 KB

KB
KB

o
[£) DRS013-Maniem... 2 Adobe Acrobat D...
20

DR5013-Manual... Adobe Acrobat D...

iiilmportante!!!

No conecte el DR5013 al ordenador hasta que el software y el
controlador estén bien instalados.

www.digikeiis.com © R-Bus, B-Bus son marcas registradas a nombre de Modelleisenbahn GmbH. XpressNet y RS-Bus son marcas registradas a nombre de Lenz P8
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Después de unos segundos aparecera la pantalla siguiente. Clique en “Next”.

ﬁ DR5013 Cenfiguration and Drivers - InstallShield Wizard X
£ diikoiic: Welcome to the InstaliShield Wizard for
j dlg'ke“s DR5013 Configuration and Drivers

The InstaliShield(R) Wizard will install DR5013 Configuration
and Drivers on your computer. To continue, dick Next.

<Back Next > Cancel |

Si quiere cambiar la localizacion del software, puede hacerlo en la siguiente pantalla.
Sin embargo, se recomienda dejar la configuracidn como esta y clicar en “Next”.

ﬂ DR3013 Configuration and Drivers - InstallShield Wizard X
Destination Folder (P digikeijs®

Click Next to instal to this folder, or cick Change to instal to a different folder.
|:7 Install DR5013 Configuration and Drivers to:
J:\Digkeijs\DR 5013 Configuration and Drivers\

www.digikeiis.COm © R-Bus, B-Bus son marcas registradas a nombre de Modelleisenbahn GmbH. XpressNet y RS-Bus son marcas registradas a nombre de Lenz
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A continuacidn se presenta un breve resumen de las opciones. Clique en “Install” si esta de acuerdo.

8 DRS013 Configuration and Drivers - ield Wizard

Ready to Install the Program (7 digikeijs®

The wizard is ready to begin installation.

1f you want to review or change any of your installation settings, dick Back. Click Cancel to
exit the wizard.

Current Settings:

Setup Type:
Typical
Destination Folder:
J:\Digikeijs\DR5013 Configuration and Drivers\

User Information:
Name: Isa
Company:

[ <k [Tl ][ concel

Ahora se instala el software de configuracion y Windows le preguntara unas cuantas veces si confia en el software de Digikeijs.
Cuando todo se haya completado, aparecera la Ultima pantalla. Pulse “Finish” y se instalaran los controladores y el programa de configuracién.
ﬂ DR5013 Confi ion and Drivers - ield Wizard X

% di Qik eijs’ InstaliShield Wizard Completed

The InstaliShield Wizard has successfully installed DR5013
Configuration and Drivers. Click Finish to exit the wizard.

www.digikeiis.com ® R-Bus, B-Bus son marcas registradas a nombre de Modelleisenbahn GmbH. XpressNet y RS-Bus son marcas registradas a nombre de Lenz P10
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3.4 Conexion del DR5013 al PC por USB

Ahora, con el icono del programa en su escritorio, puede iniciar éste, ipero no lo haga si alguna de las etapas anteriores ha fallado!

La primer conexion al PC se hace con el cable mini-USB proporcionado con el DR5013.
Windows detectara un nuevo periférico e instalara los controladores (drivers).

Espere a que el proceso se termine completamente y recibird un mensaje

. L ies s . . &9 Administracién de equipos = O X
De Windows indicando que el periférico esta correctamente instalado. 1P

Archive Acciéon Ver Ayuda

Windows le asignara un puerto COM reservado al DR5013. e @ EE B
(la asignacion del puerto COM depende de la configuracion de su ordenador)
En nuestro ejemplo el puerto COM6. » == Dispositivos multimedia digitales ~

[ Dispositivos portatiles
, , . . . i| Entradasy salidas de audio
El puerto COM®6 serd pués el interfaz de comunicaciones con el “protocolo Equipo

Dr.Command”. ™ Impresoras

Monitores

g Mouse y otros dispositivos sefialadores
1 Procesadores

» [ Proveedor de impresion WSD

v @ Puertos (COMyLPT)

‘ ff DR5013 Reverseloop Controller on DR.Command (COMS)
ﬂ Puerto de comunicaciones (COM1)

2 Teclados

= Unidades de disco

== Unidades de DVD o CD-ROM

www.digikei]s.com ® R-Bus, B-Bus son marcas registradas a nombre de Modelleisenbahn GmbH. XpressNet y RS-Bus son marcas registradas a nombre de Lenz P11
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4.0 Programacion

Todas las imagenes mostradas aqui suelen exponer los ajustes de fabrica del DR5013. Sin embargo, algunas imagenes muestran mas

informacion de la que hay disponible en los ajustes de fabrica, lo que tiene la finalidad de aclarar qué opciones y ajustes estdn disponibles

en el DR5013.
Ademas, los ajustes pueden variar en cuanto se haya creado una configuracion individual para la aplicacion de lo que Vd. Necesita.

/

\

iiiiiAtencion!!!!l iNUNCA conectar el DR5013 al ordenador por USB cuando TRACK INPUT del DR5013
esta conectado a la salida TRACK OUT (via de programacion o via principal) de la central digital!
Esto podria destruir el DR5013, la central digital o el interfaz USB del ordenador.

iUtilice solamente la conexidon USB para configurar su médulo!

www.digikeiis.com © R-Bus, B-Bus son marcas registradas a nombre de Modelleisenbahn GmbH. XpressNet y RS-Bus son marcas registradas a nombre de Lenz
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4.1 Vision general del software de configuracion

Las opciones de configuracidn son facilmente accesibles clicando sobre los iconos de las conexiones respectivas.

ONOOUVA, WNR

Propiedades de los sensores de via
Funcionamiento del detector global

Funcionalidad del USB/Actualizacion del programa
Salida de la aplicacion

N2 de serie del DR5013

Propiedades del médulo - \ I b
i i . & D hleifenmodul
Funcionalidad LocoNet www.digikeijs.com | ek ou emant

Acceso al manual de instrucciones Digital Invertir Modulo Loop

DR5013 DIGIREVERSE

TRA:!
ﬂ L;SOE .
, j l X

www.digikeiis.com ® R-Bus, B-Bus son marcas registradas a nombre de Modelleisenbahn GmbH. XpressNet y RS-Bus son marcas registradas a nombre de Lenz P13
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4.2 Interfaz USB 2.0

Pestafia de seleccidon de un DR5013 conectado por USB y donde se lee el nimero de serie

Puerto COM para el Protocolo “Dr.Command”
Actualizacion del firmware

Reinicio o “configuracién de fabrica”

aua oA WN R

Salida/borrado

-USB Properties

(7 digikeijs:

USB Properties

DR5013 - v —— e
Ports
Dr.Command < o
Firmware
DR5013 version  --.--.--

Upda%5013 4—0
Latest version 1.1.0 4

Factory defaults Reset 4—0

o—=o
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4.3 Restablecer los ajustes de fabrica

Es posible restaurar la configuracién del DR5013 a su configuracién original de fabrica.
El menu USB del software de configuracidn le permite activar la restauracion, lo que restablece los ajustes del DR5013 a los valores por defecto de

fabrica.

(7 digikeijs: S

USB Properties

DR5013 - v

Ports
Dr.Command

Firmware

DR5013 version --.--.--
Upda%ﬂ)n
Latest version 1.1.0

S~

Factory defaults \ Reset

X

www.digikei]s.com ® R-Bus, B-Bus son marcas registradas a nombre de Modelleisenbahn GmbH. XpressNet y RS-Bus son marcas registradas a nombre de Lenz P15
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4.4 Actualizar el software y el Firmware

El desarrollo del software del DR5013 continua y estd en constante evolucion. Con la actualizacion del firmware, puede equipar al DR5013 con el Gltimo
software. El nuevo firmware estd integrado en una nueva configuracion del software. Antes de realizar una actualizacion del firmware, se recomienda
guardar los ajustes actuales mediante la funcion “Import/Export Settings”. Antes de poder disponer de la actualizacidn del firmware actual, es necesario

instalar la ultima versidn del software de configuracion.

Método:

1) Desconecte el DR5013 del ordenador. - - == ”
®

2) Descargue la nueva versién de la pagina web. d Ig I ke IJS

3) Instale el software de configuracién.

4) Conecte el DR5013 al cable USB y al ordenador. USB Properties

5) Abra el software de configuracion. DR5013 - ki
6) Vaya al mend USB 2.0. Ports
7) Utilice el botdn “Update DR5013” para activar la actualizacién del firmware. Dr.Command

IMPORTANTE: iNo desconecte el DR5013 del ordenador mientras actualiza el firmware!

Esto puede provocar que el DR5013 quede inutilizado. Ariware

DR5013 version --.--.--
iiilMPORTANTE!!! Antes de la actualizacidn del firmware, el DR5013 guarda s Updawwﬂ
automaticamente los ajustes. Kl vl 1'1"0/ -

Sin embargo, puede ocurrir gue el médulo DR5013 se restablezca con los valores de fabrica. /
Por lo tanto jcompruebe todos los ajustes del DR503 después de una actualizacién!

Factory defaults Reset

X

www.digikeiis.com ® R-Bus, B-Bus son marcas registradas a nombre de Modelleisenbahn GmbH. XpressNet y RS-Bus son marcas registradas a nombre de Lenz P16
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4.5 Versiones del firmware

version Fecha Caracteristicas y observaciones
1.0.0 11/01/2018 Primera version para los beta-testers
1.0.0 10/10/2018 Primeras instrucciones
1.0.0 11/11/2018 Ejemplos de conexion

www.digikeiis.com ® R-Bus, B-Bus son marcas registradas a nombre de Modelleisenbahn GmbH. XpressNet y RS-Bus son marcas registradas a nombre de Lenz P17
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4.6 Interfaz LocoNet®

1) Monitor de retroinformacién LocoNet®  Los diferentes colores indican los diferentes buses de retroinformacion.
2) Temporizacion lenta del médulo Esta opcidn se puede activar si hay problemas con LocoNet.
3) Informe RailCom. Aqui se selecciona que comando LocoNet se utilizan para enviar el mensaje de RailCom.
MULTI_SENSE_Standard Se utiliza el comando original POC_MULTI_SENSE (compatible con Digitrax y Bluecher).
Hay una restriccidn en los rangos de direccion “direccion de locomotora o direccién del bloque” cuando
se envia el sentido de marcha.
MULTI_SENSE_Long Se utiliza el nuevo comando OPC_MULTI_SENSE_L: No hay restriccion en los rangos de direccion.
MULTI_SENSE_Both Se transmiten a la central ambos comandos (Largo y estandar).
4) Sentido de marcha RailCom. Aqui puede seleccionar cémo se informa la direccion de descarrilamiento al panel de control en en caso
de “MULTI_SENSE_Standard.
off No se transmite ninguna informacién sobre el sentido de marcha.
In Blockadresse En sentido de marcha en la via se transmite en la direccion del bloque (restriccion de las direcciones de
bloqueo a un maximo de 2048.
In Lokadresse El sentido de marcha en la via se transmite en la direccidon de locomotora (restriccion de las direcciones
de locomotora a un maximo de 4095).
5) Aceptar la configuracién actual DRSO ANETPropeties = R0 N Popeti 2
6) Cancelar @digikeijs“ @ @digikeijs‘“ @
LocoNet® Properties LocoNet® Propertie
Settings Feedback Monitor Settings  Feedback Monitor
[ I e T ] = =
913 | O ] ] ] ] 0 u] [
o i i
920 ] O | - o0 C 0 [
PV 20 I ) 5T ) ) o
945 | O O =} [m] @] 0 a 0=
PRl ) i W [ ) 1,102 v
- i =8| 3 aloalo 3 E 8: o= =0 | MULTI_SENSE Standard
oz|lD0|O|olololololo —> S
3 o ) T )
93| 0|0 a [m] o =} a
1001 [FORRCERCHCRECHECRECEG
» O & [m] =} =] ] o
:g?qpm\ﬂ\ﬂ\ﬂ\‘!._ll—*
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4 6.0 Propiedades del médulo

Ventana de visualizacion del guion (log)

Seleccionar idioma

Direccion del médulo en LocoNet®.

Tiempo de espera después que la unidad central ha transmitido la
corriente antes de que la tension de via se active en el bucle de retorno.
Informacion de los contactos de retroinformacion después del encendido.
Tiempo de espera tras el encendido para que los contactos informen.
Tiempo de espera hasta la desconexion de la tension de via si se detecta
un cortocircuito.

Cortocircuito Enviar mensaje por LocoNet® (la tension de via se desco-
necta globalmente.

None No manda mensaje de cortocircuito por LocoNet®.
CP_OFF Manda un mensaje de cortocircuito por LocoNet®.
OPC_PEER_XFER Manda un mensaje de cortocircuito por LocoNet®.
(especificacion de Uhlenbrock®)

Manda ambos mensajes por LocoNet®.

2)
3)
4)

5)
6)
7)

8)

Both
9)

Module

7 digikeijs’

Module Detection Reporting Saipting
Show Log window o

English

Module Number (LNCV 0) 1%

Startup d

Conectar la tensién de via automaticamente después de un cortocircuito.

—

10) Retraso tras un cortocircuito antes de reactivar tensién de via.

11) Exportacion/Importacion de la configuracion del médulo

12) Aceptar la configuracidon actual

13) Cancelar

14) RailCom® 22 canal.
Se pueden detectar hasta 4 direcciones simultaneas por un detector.

15) Numero de bits enviados antes de enviar un mensaje.*

16) Numero de bits RailCom® contados antes del reconocimiento del
sentido de marcha.*

17) Retraso antes de tener una medida fiable para el reconocimiento del
sentido de marcha.*

18) Deteccién de RailCom® con registro.
*La deteccion es mas rapida con un valor mas bajo.

iCuidado!
No todas las funciones son soportadas por todos los descodificadores.
Consulte el manual del descodificador para obtener mas detalles.

—

Medule

(7 digikeijs’

Module Detection Reporting Scripting
Use Channel 2 for address detection

Occupance Detector Count

0°%o
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4 6.1 Propiedades del médulo

Especificacion de Digitrax® para informar sobre direcciones de locomotora  6) Todos los mensajes de QoS por debajo de este valor no se comunican

‘cortas’. con la central.
Estandar: Informa 0x7D en byte de alta calidad. 7) Aqui se puede ajustar un valor “Delta” para que no se envien demasiados
Alternativo: Informa =x00 en byte de alta calidad. Mensajes a la central cuando cambie el valor rdpidamente.

2) Direcciones de bloque enviadas por Digitrax® sélo en nimeros pares. Sin ~ 8) Informar del “contenido depositado” de las locomotoras a la central
embargo el DR5013 también puede enviar direcciones de bloque lineales por RailCom®.

(pares e impares), ampliando el rango de informacién hasta 2048.
3) Informacion de la velocidad de locomotoras a la central a través de RailCom®.  * Ejemplo:

4) Para evitar que se envien demasiados mensajes a la central cuando el 1. Ultimo valor medido  valor = 10
valor cambia rapidamente, se puede ajustar aqui un valor “Delta”. Nuevo valor medido  valor =6 Delta=4
(*ver ejemplo). 2. Ultimo valor medido  valor =3
5) Informe de calidad de la sefial de los mensajes RailCom® a la central. Nuevo valor medido  valor=9 Delta=6
El descodificador informa de los mensajes en %. 3. Ultimo valor medido  valor = 12
0% Todos los mensajes han llegado (via o locomotora limpia) nuevo valor medido  valor=1 Delta=11
100% de los mensajes no han llegado (via o locomotora sucia) Parametro “Delta” = 6. Los valores 2.y 3. se reportan, 1. se suprime
(7 digikeijs 5 iCuidado!
Madklle Properties No todas las funciones son soportadas por todos los descodificadores.

Module Detection Reporting. Sarpting Consulte el manual del descodificador para obtener mas detalles.

Report Short

Report Block

Report App:Dyn Spee

Report App:Dyn Quality of Service

Report App:Dyn Containers

o0
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4.7 Hacer un guion con Dr. Script

Dr. Script en un lenguaje de programacion similar a BASIC / Assembler. Con Dr. Script tiene la posibilidad de controlar incluso procesos complejos con
la ayuda de un producto de la serie DR50xx. Encontrard mas informacién sobre Dr. Script en documentacion aparte.

1)  Abrir el guion. Si esta casilla esta marcada.

2)  Siestd marcada esta casilla, el Ultimo guion llamado se inicia automaticamente después de haber iniciado el DR50xx.
3)  Seleccionar la impresora.

4)  Llamar a la Ayuda. Modo de depuracion.

5)  Modo de depuracién.

6) Inicia el guion seleccionado.

7)  Parar el guion seleccionado (PAUSA).

8)  Parara el guion seleccionado.

9)  Guardar el guion.

(7 digikeijs: 5

Module Properties

Module Detection Reporting Scripting

File 2 4_0
Auto

Script o

-0
Q-0

~aApiE HO
666 oo
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4.8 Propiedades de los captadores de via

Las propiedades de los captadores de via y el nimero de retroinformacidn se asigna al bucle de retorno aqui.

1)  Retraso en retroinformacién de la conmutacion en ms.
2)  Modo de funcionamiento del desvio
Modo en que se utiliza la direccidn del desvio

Off Sin accidn

Follow La polaridad del bucle sigue la posicidn del desvio.
Set S1y S2 se ajustan al desvio.

Both Se consideran ambas opciones (Follow, Set)

3)  Estado del desvio
Condicidn del desvio cuando el bucle esta en la posicidn inicial.
Closed  Posicidn del desvio en recta.
Thown  Posicién del desvio en curva.
4) N2 de retroinformacién del captador de via 1 (S1)
(sensor de via para la conmutacion de polaridad)
5) N2 de retroinformacion del captador de via (S0)
(el indicador de entrada al bucle *opcional* si no utiliza una

direccidn de retroinformacién = 0). 15)

Sensor Properties

Off-Delay

Turnout Mode

6)
7)

8)

9)

10)
11)
12)

13)
14)

Direccidn del desvio de entrada al bucle de retorno.

Numero de retroinformacién del captador de via (S3)

(el indicador de entrada al bucle *opcional* si no utiliza una
direccion de retroinformacién = 0).

Numero de retroinformacion del captador de via (S2)

(Sensor de via para la conmutacion de polaridad)

Numero de retroinformacion de la via del bucle de retorno (T)
Aceptar configuracion actual

Cancelar

Primer interruptor (direccion del articulo magnético) direccionado.
Configuracién:

0 = Roco® (direccidn del articulo magnético +4)

1 = Articulo magnético que cumple na norma RCN213 (por defecto)
Indicador de la posicion del desvio

Estas flechas simbolizan la entrada o salida al bucle de retorno.

Estos puntos indican que retroinformaciones han sido activadas.

Sensor Properties

Off-Delay

Turnout State®

Base module address

Address | 1013[
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4.9 Caracteristicas del Detector Global

En esta ventana se asignan las propiedades del Detector Global del Bucle de retorno. El Detector Global comprende las secciones S1, S2 y T del bucle

de retorno.
1)  Entrada del detector en el mddulo. (Si se quita la marca de verificacidn se desactiva el detector correspondiente).
2)  Direccidn de retronfirmacién del detector de ocupacidén normal (captador de corriente).
3)  Numero de bloque vinculado a la salida del detector (detector RailCom®).
4)  Retraso de desconexidn de los dispositivos de retroinformacién.
5)  EIDR5013 detecta el sentido de marcha de la locomotora.
Con esta opcion se puede invertir el sentido de marcha.
6)  Aceptar los ajustes actuales.
7)  Cancelar

Detector Reverse Joop Propertfes

* Feed*ck B*ck

» oo oFo]  1013%

O*Delay

7505

Invert l*ection
O

0—%0—0
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5.0 Ejemplos de conexion

En el sistema de 2 carriles, las diferentes polaridades de las vias se encuentran en el desvio del bucle de retorno. Si un vehiculo puentea los
puntos de separacion a la entrada o a la salida, se produce un cortocircuito. El tltimo mddulo de bucle de retorno DR5013 puede ser utilizado
para eliminar este problema. Los ejemplos de conexion mostrados aqui dan una vision general de como se puede cablear el DR5013 en
diferentes situaciones y qué ajustes son necesarios en el software de configuracidn. Aqui se presentan las opciones mas comunes, que por lo
general son suficientes.

Basicamente, el médulo DR5013 dispone de tres modos diferentes (modos de funcionamiento):

1. Medicién de la diferencia de corriente, también conocida como “deteccion de cortocircuitos”. (Ejemplos 5.1, 5.2)

2.  Controlado por captador, “libre de cortocircuitos”, con 4 captadores de secciones de via (Ejemplo 5.3)

3.  Controlado por desvio, “libre de cortocircuitos”, la posicidn del desvio controla la polaridad del bucle de retorno o el bucle de retorno
Controla el desvio (Ejemplos 5.4, 5.5)

Todos los eventos mediaticos retornados del DR5013 (SO, S1, S2, S3, via T), RailCom® mensaje de cortocircuito, etc.) se envian
automaticamente a la central por LocoNet®, y pueden ser evaluados en ella. Si no se dispone de LocoNet® se omite esta funcion.

iAtencion! {En todos los ejemplos de conexion mostrados aqui, debe asegurarse de que la entrada de via del
DR5013 sea suministrada por la misma unidad de control o amplificador que las secciones de via SO y S3!

Por favor, itenga en cuenta que hay otras posibilidades y casos especiales que no se pueden mostrar aqui!
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5.1 Conexion del DR5013 para deteccidon por cortocircuito

Este ejemplo de conexion muestra el uso del DR5013 con deteccidn de cortocircuito. El interruptor de entrada/salida debe conmutarse manualmente
o mediante un programa de control.

Principio de funcionamiento:
En cuanto la locomotora alcanza el punto de separacion de los dos lados, el DR5013 lo detecta y conmuta la polaridad del bucle de retorno para que
responda a la entrada. La locomotora se desplaza en direccion a la salida. En cuento la locomotora cruza el punto de separacion de la salida, el DR5013
lo detecta y cambia la polaridad del bucle de retorno para que coincida con la polaridad de la salida. La conmutacidn del desvio debe realizarse
manualmente o mediante un programa de control. Puede ser necesario afadir descodificadores de conmutacion y otros médulos de retroinformacién
para el control de los interruptores y la evaluacion de las conexiones de retroinformacion externas.

Retroinformacion
externa

Asignacion de terminales:

SO <no utilizado>

S1 <no utilizado>

S2 <no utilizado>

S3 <no utilizado>

VIA Vias de retorno

@ Separacién necesaria de carriles

iNo son necesarios cambios en la configuracién de fabrica por defecto para
este ejemplo de conexion!

Si desea realizar los ajustes por si mismo, haga los siguientes ajustes en el
programa de configuracion del DR5013:

Ajustes de la via de captacidn:

Los captadores de via de retroinformacion SO a S3 no son necesarios para la
deteccion del cortocircuito. Si se utiliza la deteccién por cortocircuito, se
tiene que introducir un “0” en los captadores de via (SO, S1, S2 y S3) en la
R;I)g(f:ll(g)udrgi;lg:;cjgcfésn) |m|||||u\lllnui'e‘.‘.‘z’i“‘i‘i
El modo del desvio tiene que estar configurado en Off. El desvio

tiene que cambiarse externamente.

Estado del desvio:

La posicidn basica del desvio no es aplicable.
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5.2 DR5013 con deteccion por cortocircuito y conexion a LocoNet®

Este ejemplo de conexion muestra la utilizacion del DR5013 con deteccidn por cortocircuito. La entrada/salida del desvio debe ser activada de forma
manual con un programa de control. A través de LocoNet® se transmiten a la central varias informaciones (RailCom®, mensaje de cortocircuito, etc.)
gue pueden ser evaluadas en consecuencia.

Principio de funcionamiento:

El desvio esta, por ejemplo, en curva: En cuanto la locomotora alcanza el punto de separacidon de los dos lados, el DR5013 lo detecta y cambia la
polaridad del bucle de retorno para que corresponda con la entrada. En cuanto la locomotora llega a la zona del bucle de retorno (via), se informa de
su ocupacion a la central a través de LocoNet® con el detector de ocupacidn integrado y puede, por ejemplo, evaluarse por un programa de control. Al
mismo tiempo, los datos de RailCom® de la locomotora (direccién, mensaje QoS, etc) se leen en toda la via del bucle de retorno y también se comunica
a la central. La locomotora se desplaza en direccidn a la salida. En cuento la locomotora cruza el punto de separacion en la salida, el DR5013 lo detecta
y cambia la polaridad del bucle de retorno para que coincida con la polaridad de la salida. La conmutacién del desvio debe realizarse manualmente o
mediante un programa de control. En este caso puede ser necesario afiadir otras sefiales de retroinformacion. Puede ser necesario afadir
descodificadores de conmutacion y otros médulos de retroinformacidn para el control del desvio y la evaluacidon de las retroinformaciones externas.

Asignacion de terminales:

S0 <no utilizado>

S1 <no utilizado> )

S2 <no utilizado> 7

S3 <no utilizado> DRS013 bic
VIA Vias de retorno

@ Separacion necesaria de carriles

Aqui se describen los ajustes que se deben realizar en el programa de
configuracion del DR5013.

Ajustes de la via de captacidn:

Los captadores de via de retroinformacién SO a S3 no son necesarios para la
deteccion del cortocircuito. Si se utiliza la deteccién por cortocircuito, se
tiene que introducir un “0” en los captadores de via (SO, S1, S2 y S3) en la
configuracion (cap. 4.8).

Modo del desvio:

El modo del desvio tiene que estar configurado en Off. El desvio tiene

que cambiarse externamente.

Estado del desvio: W
La posicidn basica del desvio no es aplicable.
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5.3 Conexion del DR5013 con captadores de via (S0,51,52,53) y LocoNet®

Este ejemplo de conexién muestra como usar el DR5013 conjuntamente con captadores de via (S0,51,52,53). Con esta conexidon, el DR503 invierte
automaticamente la polaridad (libre de cortocircuito) y puede cambiar el desvio de entrada/salida automaticamente al salir. LocoNet® transmite
diversas informaciones (RailCom®, retroinformacién, mensaje de cortocircuito, etc.) a la central y puede ser evaluada convenientemente.

Principio de funcionamiento:
El desvio esta, por ejemplo, en curva. La locomotora llega al detector de entrada SO. El DR5013 lee ahora la posicion de la locomotora y por tanto la
direccion en la que entra en el bucle de retorno. EI DR5013 cambia la polaridad del bucle de retorno de manera que la polaridad coincida con la entrada.
A continuacion, se aproxima a la via del sensor 1 (S1). S1 sélo dispara una sefial de ocupacion a través de LocoNet® con el detector de ocupacion
integrado (la polaridad del KS ya ha sido conmutada desde S0). Si la locomotora alcanza el area de la via del bucle de retorno integrado y puede ser
evaluada, por ejemplo, por un programa de control. Al mismo tiempo, los datos de RailCom® de la locomotora (direccidn, mensajes, etc.) se extraen a
la entrada de la via del bucle (S1, S2, VIA) y se comunican a la central. La locomotora llega ahora el captador de via 2 (S2). El DR5013 reconoce ahora
que la locomotora esta sobre la via de salida del bucle. Las polaridades del bucle se cambian en concordancia con las de salida. Ademas, el DR5013
puede posicionar correctamente el desvio con la finalidad que la salida se haga “suave”. Si la aguja esta en posicidn recta, la secuencia es idéntica, salvo
que el orden de los captadores es diferente (S3, S2 -> S1).

Asignacion de terminales:

SO Entrada al captador de via 1 q-] p 0Oo0o00
S1 Captador de via 1 o i
S2 Captador de via = R= PRAGsaLY
S3 Entrada al captador de via 2

VIA Via de retorno

@ Separacién necesaria de carriles

Aqui se describen los ajustes que se deben realizar en el programa de
configuracién del DR5013.

Ajustes de la via de captacidn:

En los campos de entrada de los recorridos de los captadores SO, S1, S2, S3 Via
(T) se introducen los contactos de retroinformacion que se utilizaran para los
respectivos captadores. Las direcciones de retroinformacion para S1,S2 y Via (T)
se asignan directamente en el DR5013. Para los captadores de via SO y S3 la
direccidn de retroinformacién se debe definir con la que hay en el DR5088LN-CS.
Modo del desvio:

En este ejemplo se deben utilizar los ajustes realizados para el modo
desvios e introducir la direccién del articulo magnético.

Estado del desvio:

Ambos ajustes son posibles para la posicidn basica del desvio.

..... A FETTOPPPPTITe
Tidiiieg

S3
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5.4 Conexion del DR5013 con captadores de via (S1, S2) y LocoNet®

Este ejemplo de conexidon muestra como usar el DR5013 conjuntamente con captadores de via (S1, S2). Con esta conexién, el DR5013 invierte
automaticamente la polaridad (libre de cortocircuito) y puede cambiar el desvio de entrada/salida automaticamente al salir. Por LocoNet® transmite
diversas informaciones (RailCom®, retroinformacidn, mensaje de cortocircuito, etc.) a la central y puede ser evaluada convenientemente.

Principio de funcionamiento:

El desvio esta, p.ej. en curva. El DR5013 “lee” el circuito de via ejecutado por medio de la via de entrada/LocoNet y reconoce asi qué polaridad sera
necesaria en el bucle de retorno y la ajusta si fuera necesario. En cuanto la locomotora llega a la zona del bucle de retorno (Via), se informa como
ocupada a la central a través de LocoNet® con el detector de ocupacidn integrado y puede, por ejemplo, ser evaluada con un programa de control. Al
mismo tiempo, los datos RailCom® de la locomotora (sentido, mensajes QoS, etc) se leen en toda la via del bucle de retorno (s1, S2, Via) y también se
comunican a la central. La locomotora llega al captador 2 (S2). El DR5013 reconoce ahora que la locomotora esta en la salida. La polaridad del bucle se
cambia de acuerdo con la de salida. Ademas, el DR5013 puede “cambiar” el desvio en este momento para que sea posible una salida suave. Si el desvio
esta en recta, la secuencia es la misma, excepto que el orden de los captadores de via es diferente (S2 -> S1).

Asignacion de terminales:

S0 <no utilizado>

S1 Sensor de via 1

S2 Sensor de via 2

S3 <no utilizado>

VIA Via de retorno

@ Separacion necesaria de carriles

Aqui se describen los ajustes que se deben realizar en el programa de
configuracion del DR5013.

Ajustes de la via de captacion:

En los campos de entrada de los recorridos de los captadores S1, S2, Via (T) se
introducen los contactos de retroinformacion que se utilizaran para los
respectivos captadores. Las direcciones de retroinformacion para S1,S2 y Via (T)

se asignan directamente en el DR5013. Para los captadores de via SO y S3 la ;
direccion de retroinformacion se debe definir con la que hay en el DR5088LN-CS. %
Modo del desvio: W(

En este ejemplo se deben utilizar los ajustes realizados para el modo desvios e ’

P

introducir la direccion del articulo magnético.
Estado del desvio:
Ambos ajustes son posibles para la posicién bésica del desvio.

s [
o Y '—‘—‘f:%nmi’g@g« it
S3 S2
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5.5 Conexion del DR5013 con captadores de via (S1, S2) sin LocoNet®

Este ejemplo de conexiéon muestra cdmo usar el DR5013 conjuntamente con captadores de via (S1, S2). La sefial de KS se transmite por un
retroinformador externo, en este caso el DR4088CS. Con esta conexion, El DR5013 invierte automaticamente la polaridad (libre de cortocircuito). El
desvio de entrada/salida puede ser cambiar manualmente o mediante programa de control. Sin LocoNet® no se transmite informacién disponible
(RailCom®, retroinformacidn, mensaje de cortocircuito, etc.) a la central.

Principio de funcionamiento:
El desvio se cambia, p.ej. a curva. EI DR5013 “lee” el circuito del desvio a través de la entrada de via y reconoce qué polaridad es necesaria en el bucle
de retorno y la ajusta si fuera necesario. Cuando la locomotora pasa por la zona del bucle de retorno (Via), el DR503 reconoce la zona como ocupada y
transmite esta informacion a la salida de retroinformacidn externa (FB-CS). A través del DR4088CS que se muestra aqui, la via del bucle de retorno se
informa como ocupada a la central, y puede ser controlada, p.ej., por un programa informatico. La locomotora llega a la via del captador 2 (S2). El
DR5013 detecta ahora que la locomotora estd en la salida y cambia la polaridad del bucle de retorno segun la polaridad de salida. En este ejemplo, el
DR5013 no puede conmutar el desvio porque no hay conexion a través de LocoNet con la central. Aqui debe intervenir el programa de control. También
pueden necesitarse otros captadores de retroinformacidn. Si el desvio estd en recta, la secuencia es la misma, pero con captadores en orden inverso
(S2 ->s1).

Asignacion de terminales:

S0 <no utilizado>
S1 Sensor de via 1
S2 Sensor de via 2
S3 <no utilizado>
VIA Via de retorno
Separacion necesaria de carriles
FB-CS Unidad de retroinformacidn externa

& Masa comun con el bucle de retorno

Aqui se describen los ajustes que se deben hacer en el programa del DR5013.
Ajustes de la via de captacion: (no es posible la comunicacion por LocoNet®)

En los campos de entrada de los recorridos de los captadores S1, S2, Via (T) se
introducen los contactos de retroinformacion que se utilizaran para los
respectivos captadores. Las direcciones de retroinformacion para S1,S2 y Via (T)
se asignan directamente en el DR5013. Para los captadores de via SO y S3 no se
utilizan, se tiene que introducir un 0 en la ventana de introduccidn para SOy S3.
Modo del desvio:

En este ejemplo la configuracion Both se utiliza para el modo desvio. El articulo
magnético del desvio se tiene que introducir. i 11115
Estado del desvio:

Ambos ajustes son posibles para la posicién bésica del desvio.
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5.6 Conexion de retroinformacion externa del DR5013

El DR5013 tiene tres salidas externas de retroinformacion. Con estas salidas externas para retroinformacion, la sefial de ocupacion del bucle de retorno
(sensor de corriente FB con conexion a masa) y una sefial de cortocircuito del bucle de retorno que puede ser mandada a una retroinformacidn externa.

Salida de via de la central digital

Mensaje de ocupacion del bucle de retorno
como captador de corriente (DR4088xx-CS).

Atencion: El uso simultaneo de unidades
de captacidn externa FB-CS y FB-GND no
es posible.

Sefial de ocupacion del bucle de retorno contra
“tierra” (DR4088xx-GND).

Atencion: El uso simultaneo de unidades
de captacidn externa FB-CS y FB-GND no
es posible.

Mensaje de Parada de emergencia (cortocircuito)
a un sistema digital a través de la conexién del
amplificador CDE.
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6.0 Instrucciones de puesta en marcha del DR5013 con captadores de via $0,51,52,S3 (con conexion a PC)

Para comprobar la conexién del DR5013, utilice este procedimiento. Con él se puede comprobar si el cableado es correcto y no hay ningun fallo. Para ello, es necesario
conectar el DR5013 al PC por USB y poner en marcha la aplicaciéon de configuraciéon. Nota: La conexidn por USB a la DR5000 o a cualquier otro dispositivo Digikeijs

conectado antes debe ser desconectado primero. Si respeta esta nota, la comprobacién puede realizarse sin problemas incluso con tensién de via activa.

Secuencia del testeo de los médulos de captacién

>

S0, S1, S2 y S3 mediante la Aplicacién:

Ponga la locomotora en el captador SO.
La retroinformacién de SO en la App
muestra asignacion (punto amarillo).
=> Si no hay mensaje de ocupado,
debe comprobarse el cableado o la
asignacion de direcciones de SO.

Ponga la locomotora en el captador S1.
La retroinformaciéon de S1 en la App
muestra asignacion (punto amarillo).
= Si no hay mensaje de ocupado,
debe comprobarse el cableado o la
asignacion de direcciones de S1.
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Ponga la locomotora en el captador S2.
La retroinformaciéon de S2 en la App
muestra asignacion (punto amarillo).

= Si no hay mensaje de ocupado,
debe comprobarse el cableado o la
asignacion de direcciones de S2.
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Ponga la locomotora en el captador S3.
La retroinformacion de S3 en la App
muestra asignacion (punto amarillo).

=> Si no hay mensaje de ocupado,
debe comprobarse el cableado o la
asignacion de direcciones de S3.

(7 digikeijs’
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Al final de la serie de comprobaciones, ponga la locomotora en el
captador de via SO y conduzca en direccion a S1 sobre la separacion de
los dos carriles hacia la via del bucle de retorno (T).

Si la LED azul no se enciende o se desencadena un cortocircuito en el
DR5013, las conexiones de via de la entrada de via del DR5013 deben
cambiarse.

Finalmente vaya a través del bucle de retorno completamente para
comprobar ahora de forma completa la conexion: S0 = S1 > S2 - S3.

El LED azul indica la polaridad
del bucle de retorno
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6.1 Instrucciones de puesta en marcha del DR5013 con captadores de via $0,51,52,S3 (sin conexién a PC)

Para comprobar la conexién del DR5013 sin conexién USB al ordenador utilice este procedimiento. Con él se puede comprobar si el cableado esta correcto y no hay error.

DR5013, comprobar la conexion:
Esto le permite comprobar si SO, S1, S2 y S3 han sido cableados correctamente:

1) Desconecte la tension de via.

2) Retire todas las locomotoras y otras cargas de las via de los sensores (S0,51,52,53)

3) Conecte la tension de via.

4) Coloque la locomotora en la via del captador SO y observe si el LED azul se enciende. Si el LED
azul no se enciende, compruebe el cableado o la asignacion de direccién de SO en la aplicacion.

5) Retire la locomotora de la via del captador SO.

6) Coloque la locomotora en la via del captador S1y observe si el LED azul se enciende. Si el LED
azul no se enciende, compruebe el cableado o la asignacion de direccidn de S1 en la aplicacion.

7) Siambas pruebas (4 & 6) muestran que el LED azul se enciende, las vias de los captadores SOy
S1 estan correctamente cableadas.

El siguiente paso es realizar la prueba de funcionamiento con los captadores de via S2 y S3.
Puede llevarse a cabo.

8) Coloque la locomotora en la via del captador S3 y observe si el LED azul se enciende. Si el LED
azul no se enciende, compruebe el cableado o la asignacion de direcciones en la aplicacién de
S3.

9) Retire la locomotora de la via del captador S3.

10) Coloque la locomotora en la via del captador S2 y observe si el LED azul se enciende. Si el LED
azul no se enciende, compruebe el cableado o la asignacidn de direccion de S2 en la aplicacién.

11) Siambas pruebas (9 & 10) muestran que el LED azul no se enciende, las vias de los captadores
S3 y S2 del DR5013 estdn correctamente cableadas.

12) Al final de la serie de pruebas, coloque la locomotora en la via del captador SO y conduzca en
direccion a S1 sobre el punto de separacién doble de los carriles en la via del bucle de retorno
(T). Si el LED azul no se enciende o si se produce un cortocircuito en el DR5013, hay que
cambiar las conexiones de la via de entrada del DR5013.

13) Finalmente, vuelva a pasar por el bucle de retorno completamente para probar la conexion por
completo: S0 > S1>T>S2->S3

El LED azul indica la polaridad
del bucle de retorno
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Recordatorio del manual en castellano:

Este manual es una traduccidn/interpretacion de un manual en inglés, por lo que puede haber errores debidos a un giro no esperado en el lenguaje, o
inexactitudes en la traduccidn del original francés o su copia en inglés. Por tal motivo se ruega encarecidamente que si se observa alguna inexactitud
se compruebe la misma con el original holandés o aleman. Por ser una traduccidn se declina por parte del autor toda responsabilidad acaecida por su
uso o abuso. Esta traduccidn ha sido realizada sin danimo de lucro por Isaac Guadix. En caso de encontrar algin problema técnico en el texto que pueda
ser corregido comunicarlo por correo electrénico a iguadix@gmail.com.

Este manual ha sido revisado y autorizado
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JLIIN .

decoders.es@gmail.com
www.decoders.es
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