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⬜ Don’t switch completed route 

⬜ A        ⬜ B    ⬜ C       ⬜ D 

⬜ Condition triggers

⬜ Condition triggers

⬜ 

→

→

→

→

→

→

→

⬜ ⬜ XL 

⬜ PM

⬜ XL 

⬜ XL 

⬜ 

⬜ En vivo

⬜ En vivo

⬜ Apagar únicamente sección del booster con cortocircuito 

(La tecla GO parpadeará en cortocircuito) 

⬜ Activar la transferencia de control a otros operadores 

⬜ Mostrar el numero de las funciones existentes 
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⬜ Parada inmediata de las locos DCC en el cambio de 

dirección 

⬜ Desactivar cambio de dirección con el control 

⬜ 

⬜ Tiempo de retraso para cambiar la dirección con el control 

⬜ DCC             ⬜ Activar RailCom 

⬜ Enable RailComPlus 

⬜ Selectrix            ⬜ Always automatic adrresss assign 

⬜ M4   ⬜ Fast rebind  ⬜ Overwrite on conflict 

⬜ Motorola           Crear señal de vía asimétrica 

⬜ XL 

⬜ 

⬜ Bloquear creación, borrado y cambio de objetos 

⬜ Bloquear Reset a ajustes de fábrica 

⬜ 

⬜ Proteger ajustes con contraseña 

→

⬜ Signalize new log events      ⬜ Log pc-interface 

⬜ Log pc-interface warnings 

⬜ A        ⬜ B    ⬜ C       ⬜ D 

· Send feedback to PC-interface                       Active 

a) Info 

b) Objects 

c) Loco images 

d) Firmware update 

e) Store configuration 

f) Restore configuration 

g) Reset devide to factory settings 

h) Restart device 

i) Turn off device 

j) Reset Access code 

k) Show display in browser 

 

A partir de aquí se tendrá que bajar el programa TightVNC 

para nuestro sistema operativo (Windows 64 o 32 bits) e 

instalarlo en modo cliente en el ordenador con la 

instalación Típica. El modo servidor ya está instalado en la 

ECoS. Siga las indicaciones en pantalla para llegar al final 

de la instalación sin poner contraseñas. 

Se crea un grupo de programas en Inicio de Windows, al 

clicar sobre TightVNC Viewernos abrirá la pantalla de 

conexión. 

En el momento que salga la pantalla de la ECoS en el 

monitor ya podemos usar la central como si fuera su 

pantalla, la diferencia es que en vez de pantalla táctil 

podemos utilizar el ratón para movernos por los distintos 

menús y configuraciones y también manejar las 

locomotoras. 

Igualmente se pueden seguir utilizando sin ningún 

problema los controles de la central. 

http://www.esu.eu/download/sorftware/ecos-firmware
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Este manual es una traducción/interpretación de un 

manual en alemán, por lo que puede haber errores 

debidos a un giro no esperado en el lenguaje, o 

inexactitudes en la traducción del original alemán. Por tal 

motivo se ruega encarecidamente que si observa alguna 

inexactitud la compruebe en el original alemán. Por ser 

una traducción se declina por parte del autor toda 

responsabilidad acaecida por su uso o abuso. 

Esta traducción ha sido realizada sin ánimo de lucro por 

Isaac Guadix. En caso de encontrar algún problema técnico 

en el texto que pueda ser corregido comunicarlo por correo 

electrónico a iguadix@gmail.com. 
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